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SESAR 2020 — PJ.03b SAFE SESAR

= W Fali 1 SESAR (2016-2019) z sukcesem zwalidowat (poziom E-OCVM V2 — wykonalnos¢)
szereg narzedzi zwiekszajgcych bezpieczenstwo operacji lotniskowych (AIRSIDE).

= Jednym z elementdw prac, realizowanych w ramach rozwigzania SESAR (SESAR Solution)
PJ.03b-06 byto zapobieganie wypadnieciom z drogi startowej.

=  Gtéwne czynniki przyczyniajgce sie do przekroczenia drogi startowej podczas
lagdowania to:

= Nijeustabilizowane podejscie (nadmierna predkosé, dfugie lgdowanie),

= Niewtasciwe uzycie urzagdzen hamujgcych

= Mokra droga startowa (w pordwnaniu z suchg drogg startowg)

= Niepowodzenie w podejmowaniu decyzji dotyczgcych manewru odejscia na
drugi krag,

= Awarie systemow wptywajgce na dtugosé lgdowania (np. Awaria urzadzen
hamujgcych podczas podejscia),

= Wiatr tylny i boczny,

= Wyposazenie naziemne (niekorzystne nachylenie drogi startowej,
niekorzystny wspodtczynnik tarcia).
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SESAR 2020 — PJ.03b SAFE SESAR +

= W kontekscie powyzszych czynnikbw zwrdcono uwage na potrzebe
zwiekszania wspotpracy AIR-GROUND, majgc szczegolny wzglad na
zapowiedziane wdrozenie GRF (pierwotnie w 2020).

= Projekt skupit sie na wypracowaniu rozwigzan tworzgcych logiczny cigg.
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SESAR 2020 — RCAMS SESAR + '

runway condition awareness monitoring system

= Narzedzie tworzone przez PAZP & ICM UW

= Cel:

=  Wzrost Swiadomosci sytuacyjnej i bezpieczenstwa przy zmieniajace;j
sie pogodzie;

= Wspomaganie przewidywania RWYCC z uzyciem zaawansowanej
matematyki;

= Wspieranie dyzurnych lotniska, kontrolerow ruchu lotniczego
i zatog.
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SESAR 2020 — RCAMS SESAR + '

runway condition awareness monitoring system

= Dziatanie

= Qcenia i wyswietla aktualne i przewidywane RWYCC dla kazdej
trzeciej czesci drogi startowe;.

= Umozliwia zarobwno automatyczne, jak i reczne rozgtaszanie
informacji.

=  Zapewnia informacje o poziomie prawdopodobienstwa RWYCC.
= |ntegruje sie z komunikatem SNOWTAM.

* Wspiera, w zakresie automatyzacji, codzienne czynnosci TWR, Operatora
lotniska, Zatog.

* Prognozuje zmiane w RWYCC (1h).
* Umozliwia reczng korekte btedu.
e Spetnia wymagania ICAO Global Reporting Format.
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SESAR 2020 — OBACS SESAR + '

On-board Braking Action Computation System

= Dziatanie
= Jest elementem ROASS (Runway Overrun Awareness and Alerting)
= Wykorzystuje urzagdzenia i awionike statku powietrznego jako
,czujnik”
= Zapewnia kalkulacje RWYCC niezaleznie od kodu wyliczonego /
podanego z ziemi.

. On-board ROAAS

INPUT OUTPUT

*  Landing = Human Machine
performances data Interface
Rurway
characteristics data

*  Sensorsinput

" MET data

Stop of the aircraft

L /

#
#
i

Tower Ground Controller

SESAR2020 Solutions in GRF area 6




SESAR 2020 — OBACS SESAR + '

On-board Braking Action Computation System
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SESAR 2020 — Fala 2 SESAR

Projekt PJ.02-W2-25

= Pozytywne rezultaty prac z Fali 1 pozwolity na kontynuowanie prac
i podjecie préoby doprowadzenia rozwigzania do wdrozenia (E-OCVM V3)

= Cele:
= Dalszy rozwoj RCAMS i OBACS
" Przeprowadzenie testow w locie
(PAZP / Port Lotniczy Gdarsk / Dassault / AIRBUS)

= Przygotowanie i przetestowanie (na niskim poziomie dojrzatosci)
USE-CASE automatycznej wymiany DEP RWYCC

= |ntegracja informacji z NM (na zasadach podobnych do VIS)
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SESAR 2020 — Fala 2 SESAR

Projekt PJ.02-W2-25
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SESAR2020 a GRF

Thank you very much
for your attention!

s . This project has received funding from the SESAR Joint Undertaking
* S under the European Union’s Horizon 2020 research and innovation
programme under grant agreement No 874477

Founding Members

3 9 The opinions expressed herein reflect the author’s view only.
A 4 Under no circumstances shall the SESAR Joint Undertaking be responsible for any use that may be made of the information contained herein.
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